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1 Popis
1.1 Funkce

Senzor je uréen k montazi nad automatické dvere a
K pfipojent k fidicimu systému dveri.
Pro aktivaci dvefi zachycuje radarové pole pohyby osob.

Pro zajisténi dveri zachycuje pole AIR (aktivni infraCervené
svétlo) prfitomnost osob.

1.2 Rozhrani

Senzor komunikuje s Fidicim systémem dveri
prostrednictvim sbérnicového systému pomoci protokolu
CANopen podle normy EN 50325-4 a bezpecnostni
koncepce podle IEC 61784-3.

Predpokladem pro pouziti senzoru je fidici systém

dvefi, ktery je specidlné navrzen pro interpretaci signald
senzoru. Chcete-li nastavit fidici systém dveri, obratte se
na:

X service@bircher.com U +41 52687 1366

1.3 Rozsah dodavky
Standardni obsah baleni

e Senzor s krytem

» Pripojovaci kabel, strana senzoru s konektorem
* Krycidesti¢ky pro ¢ocky AIR

* Montazni material

* Vrtaci Sablona

* Névod QuickStart

Volitelné prislusenstvi

e Kryt proti desti

« Adaptér pro pllkruhovy oblouk

« Uhelnik pro montaz na strop

* Sada pro stropni montaz

» Pripojovaci kabel CAN, s konektorem na obou
stranach

2 Pokyny tykajici se
bezpecnosti

Q Pred uvedenim zafizeni do provozu si peclivé
prectéte navod k obsluze. Navod si uschovejte pro
budouci pouziti.

Pouziti v souladu s uréenim

Vyrobce ruci pouze za vyrobky pouzivané v souladu

s urcenim. Vyrobek pouzivejte pouze k nasledujicim
uceldm:

Senzor pro aktivaci a zajisténi automatickych posuvnych

dvefi véetné nouzovych vychodl podle normy EN 16005
a DIN 18650 s rozhranim CANopen podle EN 50325

Kvalifikace personalu

Zafizeni smiinstalovat a uvadét do provozu pouze
vyskoleny a kvalifikovany personal.

Instalatér odpovida za instalaci zafizeni a pripojeného
systému v souladu s pfedpisy a normami.

Obecné bezpeénostni pokyny

Za posouzenirizik a instalaci systému v souladu s platnymi
predpisy a bezpecnostnimi normami odpovida vyrobce
systému.

Pokud je nutna instalace podle normy EN 61558, smi byt
senzor napajen pouze bezpecnym malym napétim (SELV)
s ochranou proti nebezpec¢nému dotyku.

Kabely musi byt chranény pred mechanickym
posSkozenim.

3 Instalace

3.1 Montazni poloha

Pozadavek dvefi na senzor:

* Umistujte senzor vzdy nad hlavni uzaviraci hranu.
Pozadavky na okolni prostredr:

* Podklad musi byt stabilni, bez vibraci a uzemnény.

« Senzor vyzaduje pro detekci objektl volné zorné pole.

e Vyvarujte se blizkosti zafivek.

* Vyvarujte se toho, aby na senzor byly namifeny
intenzivni proudy vzduchu (teplovzdusné zavésy,
ventilacni zarizeni).

e Chranite snimac pred extrémnimi povétrnostnimi
podminkami, napf. pomoci krytu proti desti, stfisky
nebo instalaci pod nadprazi dveri.

Vzdalenost senzoru od Urovné dveri:

e Standardné max. 300 mm, viz oddil "Nastaveni thlu
sklonu pole AIR".

« Priinstalaci se stropni instalacni sadou se doporucuje
mensi vzdalenost, viz oddil "Sada pro stropni montaz".

3.2 Priprava montaze
1) Preruste napéjenifidiciho systému dveri.
2) Urcéete montazni polohu.

3) Nainstalujte pripojovaci kabel. Dbejte na vedeni kabelu
bez elektromagnetického ruseni. Vyvarujte se napf.
paralelniho vedeni kabelu pro senzor a pohon dveti.

Konec kabelu s konektorem musi byt polozen smérem
k senzoru.

Mezi senzory v sériovém zapojeni nainstalujte kabel
s konektory na obou koncich (volitelné pfislusenstvi).

4) Sejméte kryt ze senzoru.

5) Pripravte Mechanicka nastaveni podle instalaéni
situace:

— Chcete-liinstalovat dvere v Uzké ulicce, otoCte
radarovy modul.

— Chcete-liomezit pole AIR, zakryjte CoCky.

— Nastavte Uhel ndklonu AIR podle tabulky.

3.3 Montaz

Senzor se standardné pfipevnuje na rém dvefi nebo nad
nej.

S vhodnym pfislusenstvim Ize senzor pripevnit také do

rému dvefi nebo pod strop, viz 3.3.1 "Montaz na strop
s Uhlovym profilem"
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Volitelné je mozna instalace do zavéSeného podhledu, viz
3.3.2"Sada pro stropni montaz"

1) Nalepte vrtaci $ablonu na uréené misto. Odtahnéte
okraj vrtaci sablony (na obrazku oznaceny Sedé) od
mista lepen.

116 mm EOR 118 mm

[ 49/16" . 458" |
@3 mm fir Schraube 23 mm ©3 mm fr Schraube
4/ ®1/8" for Screw P 18" for Screw

©12 mm Kabelausgang
Tt
\

@ 1/2" cable exit

€3

Kontur Sensor
Contour Sensor

Unterkante Tdrrahmen
Bottom Line Door Framing

2) Vyvrtejte na upevnovacich bodech dva otvory pro
zavit @ 2,0 az 2,5 mm do rému dveri. Alternativné
umistéte hmozdinky nad rém.

3) Vyvrtejte prostup kabelu @ 12 mm v poloze A, B nebo
C.

4) Na diry pro Srouby umistéte nasleduijici volitelné
prislusenstvi:

Adaptér pro pulkruhovy oblouk

pro vyrovnani montazni plochy oto¢nych dveri

Kryt proti desti

pro ochranu senzor(i na vnéjsi fasadé

2

[
3 =]
C‘D — 832

5) Umistéte pripojovaci kabel na spravné misto.

Pro zapojeni senzoru do série umistéte oba pfipojovaci
kabely na spravné misto.
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6) PriSroubujte nosnou desku senzoru k upevnovacim
boddim.

= \

i gl

3.3.1 Montaz na strop s thlovym profilem

Pro montaz senzoru na strop nebo do nadprazi pouzijte
Uhlovy profil (volitelné prislusenstvi).

259 30

70

12950 ~——TB—+ /@ @

1 Prostup kabelu
2  Dirapro Sroub

Misto vrtaci sablony pouZijte Uhlovy profil.

1) Pomoci uhlového profilu vycentrujte polohu otvoru pro
kabel (1) a dvou Sroub (2).

2) Vyvrtejte prostup kabelu @ 12 mm a pfipadné diry pro
Srouby @ 3 mm.

3) Upevnéte Uhlovy profil.
4) Umistéte kabel na spravné misto.

B) Prisroubujte nosnou desku senzoru k upeviiovacim
boddm.
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3.3.2 Sada pro stropni montaz Nepouzivejte: Kryt a vrtaci Sablonu ze standardnino

Pro zabudovani senzoru do stropniho oblozeni pouZzijte rozsahu dodavky senzoru.

instalaéni sadu (volitelné prislusenstvi). 1) Na misto instalace nalepte vrtaci Sablonu ze sady pro
stropni montaz.

mm

215
825 110

;I
o1

!
@

| 180
2836

2) Podéllinie (1) vyfiznéte ve stropnim oblozeni

8 - 5,, vyhloubeni.
= 3) Vycentrujte pozice pro samovrtné Srouby nebo
g vyvrtejte diry pro Srouby @ 3 mm.
i i f i | il I y. ) ypP Y
PN 4) Vyjméte montazni Sablonu.
30 8 5) Protahnéte pfipojovaci kabel otvorem ve stropni
instalacni sadé.
|
© ‘ t_© U senzor(l v sériovém zapojeni protdhnéte oba kabely
7@,@,7,7,7"i,7,7, otvorem.
+ [€) \ © +
( B EIEI\E% \
N J/

Montazni poloha pro snadnou konfiguraci

Pro konfiguraci senzor vyjméte z montazniho
krytu. Abyste zabranili kolizi displeje senzoru
se sténou krytu pri opétovném viozeni, je
nutné nastavit thel néklonu AIR = 0°. Uhel
AIR pod 0 ° je nutné nove seridit po kazdé

konfiguraci.
6) Vlozte montazni kryt do vyhloubeni a prisroubujte
» Pro zabranéni uhlu naklonu AIR pod 0 ° pirubu ke stropu.
omezte montazni vzdalenost R nasledovné:

Montézni vySka H (mm) Vzdalenost R (mm) N
]
<2200 <200 7\ >
<3000 <250 / /
>~
Podrobnosti naleznete v oddilu "Nastaveni thlu ‘
sklonu pole AIR"

O —
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7) Pripojte senzor k pfipojovacimu kabelu a provedte
nastaveni senzoru, viz oddil Nastaveni. Chcete-li
vyrovnat pole AIR, zasunte senzor do montézniho
krytu, dokud pevné nezapadne.

U v8ech ostatnich senzor( (A, B) musi byt spina¢ DIP
nastaven do polohy OFF.

3) Na prvnim zafizeni v sérii (A) pfipojte konec kabelu bez
konektoru k fidicimu systému dveri podle pokynd nize.

Stropnfiinstalacni sadu uzavrete pritlacenim dodané krytky
na prirubu instalacniho krytu. Okraj krytky se zaklapne do
priruby.

Chcete-li kryt otevrit, vysunte okraje ze zachytnych hacku.

Kryt je nutné oteviit pro nasleduijici ucely:
+ Cisténiinfradervenych oken

* Zména nastaveni snimace

3.4 Pripojeni ke sbérnici CAN
Pfipojeni senzort

Pripojte senzory zapojené do dverniho systému do
sériového okruhu s fidicim systémem dverf.

1) Zapojte konektory nainstalovanych kabelll do jednoho
ze dvou slotl pro sbérnici CAN na senzoru.

2) Poslednisenzor v fadeé (Z) je pfipojen pouze k jednomu
kabelu. Zde aktivujte zakonCovaci odpor nastavenim
spinace DIP na tomto senzoru do polohy ON.
Kontrolka na spinaci DIP nyni sviti.

11,5-32VvDC
2 bila -
3 zelena CAN H (high)
4 7Zluté CAN L (low)

Umisténi senzorii ve sbérnici

1) Zapnéte napajeni fidiciho systému dveri.

2) Pripojte se k uzivatelskému rozhrani Fidiciho systému
dveri.

3) Pomoci sluzby LSS (Layer Setting Service) provedte
na senzorech ve sbérnici nasledujici nastaveni.

Je nutné zmeénit
sitovou adresu (ID uzlu). Pro kazdé zafizeni je
vyzadovéana jednoznacna adresa.

Tovarni nastaveni 255

Pozadovana adresa 2az127

Pfenosovou rychlost

odolngjsi vici elektromagnetickym vliviim prostredi.
125 kbit/s
250 kbit/s

Tovarni nastaveni
Alternativa

4) Pro kazdy typ senzoru pouzitého ve sbérnici nactéte
do PLC soubor EDS (Electronic Data Sheet) z
domovské stranky vyrobce. Prifadte senzorlim
prislusné EDS.

Nyni mdzete konfigurovat senzory na prislusném displeji

senzoru nebo centralné prostrednictvim uZivatelského

rozhrani fidiciho systému dveri.
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4 Nastaveni
4.1 Konfigurace

4.1.1 Obsluha displeje a joysticku

Na displeji je zobrazen aktualni stav senzoru. AIR zobrazuje
hlaSeni pritomnosti. Radar zobrazuje hlaSeni pohybu.

V pripadé poruchy se zobrazi kdd chyby. Pro konfiguraci
senzoru stisknéte joystick.

Akce joysticku v ndhledu stavu

S
ﬂgb Stisknuti pro spusténi konfigurace

Akce joysticku v ndhledu hodnot

A
‘%D Navrat do nahledu menu

Konfiguraci v menu mizete ukongit pomoci bodu Exit.
Alternativné zobrazeni po uplynuti doby time-out pfejde na
néhled hodnot.

Time-out

1 minuta

bez stisknuti Konfigurace je automaticky ukoncena

3 minuty

bez stisknut! Aktivni ochrana heslem (je-li nastavena)

Zobrazeni prejde na nahled menu. Nahled menu zobrazuje
seznam nastavitelnych parametrd a spojuje je do skupin
menu. Vedle ndzvu parametru je vzdy uvedena aktualné
nastavena hodnota. Pouzivejte nahled menu k navigovani
mezi parametry.

UM QuickSt. eneral |

0 AIR field
AIR sensit. @%normal
F1
k4« medium

AlR freq.
RAD field

Néhled menu
1 Skupina menu
2 Parametry
3 Aktudlné nastavené hodnoty
4 Volba v navigaci

Akce joysticku v ndhledu menu

A 2
A4S0 ACP
- >

Volba skupiny menu

<l' b3 <]' b)) Volba parametru
Q%D Zobrazeni nahledu hodnot parametru
7 (ukonceni konfigurace v bodé menu Exit)

Abyste zménili nastaveni hodnoty zvoleného parametru,
stisknéete joystick. Zobrazeni prejde na néhled hodnot.
Néhled hodnot zobrazuje seznam nastavitelnych hodnot
parametru. Zvolte vhodnou hodnotu a/nebo se vratte zpét
na nahled menu.

G%_AIR Sensitivit. |

Nahled hodnot

1 Zobrazeny parametr

Nastavitelné hodnoty

Zvolena hodnota

Oznaceni aktualné nastavené hodnoty
Oznaceni tovarniho nastaveni

Grafické vysvétleni ke zvolené hodnoté

OO WN

Akce joysticku v nahledu hodnot

F £
Jok Ok Volba hodnoty
e w

£
ﬂgb Potvrzeni hodnoty

4.1.2 Konfigurace parametri
Prvni instalace
1) Stisknéte joystick.

2) Postupuijte na displeji podle zobrazeného menu
QuickStart. Nastavte parametry a mechanicka
nastaveni podle popisu nize. Dokoncete menu
QuickStart restartovanim senzoru (bod menu Start).

3) U dveriv unikovych a zachrannych cestach: Pokud
pouzivate vystup frekvence, zvolte v menu v bodu
Radar pro parametr Output RAD hodnotu Frekvence.

4) VyzkouSejte systém dveri. V pripadé nutnosti provedte
optimalizaci dalSich parametrd.

5) Je-lito z&douci, ochrante konfiguraci ve skupiné menu
Obecné heslem.

6) Dokoncete konfiguraci ve skupiné menu Exit.

@ POZNAMKA

Pfedbézna nastaveni

Senzor se spusti se standardnimi predbéznymi
nastavenimi.

Alternativni pfedvolby Ize vybrat ve skupiné
nabidek VSeobecné. Predvolby zohlednuiji
typické vlastnosti nékterych aplikact:

situace tykajici se chodniku, zadverfi, domov
seniort, obzvlast vysoké, Siroké nebo Uzké
dvere.

Pozor! Volba predbéznych nastaveni prepise
nastavené hodnoty vSech parametrd.

@ POZNAMKA

QuickStart

Menu QuickStart vas provede zakladnimi kroky
Uvodniinstalace. Upozorfiuje také na to, kdy je
tfeba provést mechanické sefizeni.

Prehled skupin menu

Nazev parametru  Informace k vybéru vhodné hodnoty

QuickStart

Pfi inicializaci zvolte svdj jazyk menu.

Pole AIR Provedte mechanicka nastaveni podle
popisu v bodu Nastaveni hlaseni

pfitomnosti.
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Citlivost pole AIR

Konfigurace hlaSeni pfitomnosti: Zvolte pfi
montazni vysce

— nad 3,0 mvysoka

— nad 2,6 mstredni

— nad 2,2 mnormalni

Nastaveni nizka a velmi nizka jsou vhodna
pro zvlastni vlastnosti podlahy.

Pokud je nutna instalace podle normy

EN 18650, vyberte moznost vysoka.
Vyzkousejte hlaSeni pfitomnosti pomoci
testovaciho objektu. Upravujte nastaveni,
dokud nebude testovaci objekt vzdy
spolehlivé detekovan.

Frekvence pole
AR

Ddlezité pri sériovém zapojeni: Abyste

se vyvarovali konfliktd zplsobenych
prekryvajicimi se infragervenymi poli, zvolte
pro sousedni senzory rlizna nastaveni
frekvence.

Radarové pole

Konfigurace hlaSeni pohybu: Nastavte
velikost radarového pole tak, aby se dvere
oteviraly v pozadovaném okamziku. Je-li to
nutné, upravte polohu radarového modulu
mechanicky, viz Nastaveni hlaSeni pohybu.

Start Dokonéeniinicializace prostfednictvim
restartovani senzoru a zau¢eni hlaseni
pritomnosti (AIR).

Obecné

Jazyk Nastaveni jazyka menu

Vystupy Oddélené: Dvere otevre pouze zachyceni
radarem, Kombinované: Dvere otevie
zachyceni radarem a polem AIR.

Predbézna Typicka nastaveni pro urcita pouziti. Pozor:

nastaveni VSechny parametry budou prepsany.
Vyzkousejte nastaveni a pfip. upravte
hodnoty.

Reset Reset znovu zauci senzor. Tovarni nastaveni
vymaze vsechna ru¢ni nastaveni véetné
hesla.

Heslo Dialog pro nastaveni hesla, které je tvofeno

Fowoar ] 4 Cislicemi. PFi nastaveni 0000 je ochrana
10 0 0 heslem neaktivni (tovarni nastaveni). Pri

Cancel Confirm

kazdé jiné kombinaci Cislic se pfi spusteni
menu konfigurace zobrazi dotaz na heslo.

3 minuty po dokonceni konfigurace se menu
opét zablokuje.

Pokud ztratite heslo, odpojte senzor od
zdroje napéti. Po opetovném pripojeni je
konfigurace po dobu 1 minuty oteviena pro
nastaveni noveého hesla.

Kontrolka LED

Konfigurace kontrolky LED: Z vyroby
zobrazuje zelena stavova kontrolka LED
detekce radaru a Cervena kontrolka LED
detekce AIR, podrobnosti viz oddil 5.2
"Zobrazeni stavu"

Kontrolky LED mlzete vypnout.

MdZete zapnout vSechny kontrolky LED,
abyste navic obdrzeli modry blikajici signal,
kdy?Z je senzor nakonfigurovan pomoci
sbérnice CAN.

Radar

Pole

Velikost oblasti pro zachyceni pohybu:
Vyzkousejte vhodné nastaveni.

Rozpoznani sméru

Nastaveni vpred hlasi pouze pohyby
smeérem ke dvefim, nastaveni oba hlasi i
pohyb od dvefi.

Pricny provoz

Prostfednictvim nastaveni optimalizovano je
omezeno hlaseni pricného pohybu.

Filtr

Zapnuti filtru m&ze omezit poruchy
zpUsobené nezadoucimi viivy okoli. Filtr také
snizuje citlivost radaru. V pfipadée potreby
toto nastaveni vyzkousejte.

Output RADAR

Nastaveni pro vystup radaru, polovodi¢ové
relé, max. 34 V DC, max. 40 mA:

aktivni (NO): Kontakt obvykle otevren, zavira
se v pfipadé detekce.

pasivni (NC): Kontakt obvykle zavren, otevira
se v pfipadé detekce.

Frekvence: Kontakt se oteviréd a zavira
obvykle pfi frekvenci 100 Hz, zastavi se

v pfipadé detekce (vhodné pro dvere

v Unikové cesté, viz Elektrické pripojeni).

Vystup napéti pro radar nevyzaduje zadné
urCité nastaveni.

AIR

Citlivost

Viz QuickStart.

Pritomnost

Zvoleny Cas udava, po jaké dobé je
nepohyblivy objekt ignorovan a je umoznéno
zavreni dvefi.

ACHTUNG

Nastaveni v souladu s normou:
* min. 30 s podle EN 16005
* min. 60 s podle DIN 18650

Vystup AR

Logika spinani aktivni (NO) zavira,

pasivni (NC) otevird kontakt pri aktivaci
bezpecnostni funkce. Nastaveni slave (NO)
a slave (NC) jsou zapotrebi pro sériova
zapojen.

Prestavka

Pro U¢ely provadeéni udrzby Ize bezpeénostni
funkcina 15 minut vypnout. BEhem
prestavky blika cervenad LED.

Pozor! Tuto funkci nelze aktivovat v siti

CAN pomoci joysticku, ale pouze z Fidiciho
systému dveri.

Frekvence

Viz QuickStart.

Info

Informace o stavu zafizeni pro analyzu chyb a problémdi.
Vice informaci k tomuto tématu naleznete v oddilu 6.1

"Pomlcky "

Log Zobrazeni hldseni a kodl chyb

AIR Sign. Zobrazeni rovné signalu AIR pro ucely
analyzy pri komplikovanych okolnich
podminkach.

Config-ID Aktudlné uloZena konfigurace senzoru jako
QR kod k vyfotografovani pro ucely podpory.

Provoz h Pocitadlo provoznich hodin

SW Verze softwaru

CAN

Informace o stavu zafizeni pro analyzu chyb a problémd.

Pozice Prifazeni pozice senzoru ve dvernim
systému, ktera usnadniuje identifikaci zafizeni
v uzivatelském rozhrani fidiciho systému
dvefi

ID uzlu Zobrazeni sitové adresy senzoru ve sbérnici
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Prenosova Zobrazeni pfenosoveé rychlosti pouzité ve

rychlost sbérnici

Stav NMT Indikace, zda je senzor aktudlné
nakonfigurovan, pfipraven k provozu nebo
doslo k zastaveni signdlu ze senzoru

Sbérnice CAN Indikace, zda jsou kabelové pripojky ve
sbérnici neposkozené

Exit

Py
ﬂgb Ukon&eni konfigurace

4.2 Mechanicka nastaveni

4.2.1 Nastaveni hlaseni pohybu

Pro hlaseni pohybu obsahuje senzor radarovy modul.
Modul vytvari kuzelovité radarové pole s ovalnym
prarezem. Umisténi radarového modulu uréuje polohu, ve
které pole zachycuje pohyb osob.

Otaceni radarového modulu

Standardné je vytvareno kratké, Siroké radarové pole.
Otéac¢enim radarového modulu Ize vytvorit dlouhé, Uzké
pole, napf. pro montaz u dvefi v Uzké chodbé.

Siroké radarové pole Uzké radarové pole

min. 1,90 x 1,00 m

min. 1,00 x 4,00 m

Nastaveni velikosti pole viz oddil 4.1.2 "Konfigurace parametrd"

2) Otocéte modul 0 90°.
3) Zatlacte modul zpét do aretacnich haka.

Vyrovnani radarového modulu

Radarovy modul Ize ru¢né naklanét v uhlu od 0 do 90°
a otacet na obé strany vzdy o 20°.

1) Nastavte Uhel otaceni tak, aby byl radarovy modul
nasmerovan na cestu prede dvefmi.

2) Nastavte Uhel sklonu tak, aby byl pohyb osob
zachycovan v poZzadované vzdalenosti ode dveri.

4.2.2 Nastaveni hlaseni pfitomnosti

Senzor je vybaven bezpecnostnim zafizenim. V zajmu
ochrany proti Urazu automatickymi pohyby dveri
zachycuje senzor pritomnost osob pomoci pole AIR
(aktivniinfracervené svétlo). Na zakladé optiky se

4 Eockami vznika svételné pole AIR se 4 segmenty (A az
D).

Pro vytvoreni uzkého radarového pole:

1) Uvolnéte modul vpravo z aretacniho haku.
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Velikost pole AIR na podlaze zavisi na montazni vySce
senzoru (viz vykres s ilustracnimi hodnotami pro vySku
H=220cm).
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Pro zabranéni zbyte¢né aktivaci bezpe&nostniho zafizeni,
mélo by byt pole AIR omezeno na rozsah pohybu

dveri. Je-li pole AIR pfilis velké, nemohou se dvere

zavrit, pokud se vedle vchodu zdrzuji osoby. U vyse
zobrazenych Uzkych dveri aktivuji napf. segmenty Aa D,
u boéni hlavni uzaviraci hrany segmenty A a B zbyte¢né
bezpecnostni zafizeni.

Omezeni pole AIR

» Abyste zabranili zbytecné aktivaci bezpecnostniho
zarizeni, omezte pole AIR na potfebnou velikost.

Zakryjte ¢ocky (A az D) pro
nepotrebné segmenty. Za
timto Ucelem zasurite pfilozené A/D B/C
plastoveé desticky do zasuvnych
mist pred prislusnymi CoCkami.
Zvolte velikost desticky
vhodnou pro pfislusnou ¢ocku.

Nastaveni tihlu sklonu pole AIR

Pole AIR musi byt nasmérovano na podlahu s co nejmensi
vzdalenosti od dveri, avSak nikoliv na samotné dvere.
Pokud pole AIR zachyti dvere, nebudou se dvefe moci
zavirat. Vzdalenost od dvefi Ize plynule nastavit pomoci
sefizeni Uhlu AIR.

Sefizeni thlu AIR
1 Sefizovaci Sroub
2 Stupnice Uhlu nédklonu
3 Ukazatel
4 Znacka 0°

Prlifez posuvnymi dvermi, na
obou stranach se senzory a

protilehlymi poli AIR

H Montazni vyska
senzoru

R Vzdélenost senzoru od
dveri

H a  Uhel naklonu pole AIR

(svisle: 0°)

d  Vzdélenost pole AIR od
dveri

D  Vzdalenost protilehlych
poli AIR

Uhel ndklonu AIR je z vyroby nastaveny na +6°.

» Pomoci nastaveni thlu AIR nastavte Uhel néklonu
podle situace pfi instalaci. Pouzijte k tomu jednu
z nésledujicich metod.

Metoda A (s pfipojenym senzorem):

1) Pod dvere zasunite list papiru tak, aby pred dvermi
zUstal viditelny bily pruh o hloubce 5 az 8 cm
(vzdélenost d).

2) Otéclejte sefizovacim sSroubem (1) tak dlouho doprava,
dokud pole AIR nezachyti list papiru na podlaze.

Metoda B (mozna jiz pfi pfipravé montaze):
1) Zmérfte hloubku R dverniho nadprazi a montazni
vySku H senzoru.

2) Urcete vhodny thel ndklonu a pomoci tabulky
smérnych hodnot.

3) Otéaclejte sefizovacim Sroubem (1) doprava, dokud
ukazatel (3) na stupnici (2) nedosahne pozadovaného
Uhlua ndklonu. U znacky 0° (4) je pole AIR vyrovnano
svisle dold.
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(mm) Vzdalenost R

Vyska H 0 50 100 150 200 250 300

1800 +6° +5° +3° +1° 0° -2° -3°

2000 +6° +5° +3° +2° 0° -1° -3°
2200 +5° +4° +3° +2° 0° -1° -2°
2400 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -2°
2600 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°
2800 +5°  +4° 43 42° +7° 0° -1°
3000 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°

3200  +5°  +4° +3° 420 410 +7° 0°

3400  +5° 440 #3420 +2° 41° Q°

3600 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

3800 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

4000  +5° #4430 420 +2° 41° O°

Smérné hodnoty pro Uhel néklonu a

@ POZNAMKA

pro senzor se sadou pro stropni montaz:

Uhel néklonu AIR a = 0° ushadfiuje
konfiguraci, viz oddil "Sada pro stropni
montaz". Montézni vzdalenosti R vhodné
pro rozmeér uhlu = 0° naleznete v tabulce pro

zamySlenou montézni vysku H.

Jakmile jsou senzory na obou stranach posuvnych dveri
nastaveny, zmérte vzdalenost D mezi poli AIR. Ujistéte
se, ze je rozmeér D < 18 cm. Oveérte funkci bezpecnostniho
zarizeni pomoci testovaciho objektu.

5 Provoz

5.1 Uvedenido provozu

1) Odstrante z prostoru dverfi vSechny pfedmeéty, které
nepatfi do bézného okoli dverniho zafizeni. Dbejte na
to, aby se v prostoru dvefi nezdrzovaly zadné osoby.

2) Spustte senzor v menu QuickStart.
3) Nasadte na senzor kryt.

Mdstek mezi okénky AIR v krytu zapada do drazky mezi
obéma optikami AIR.

4) Pockejte, dokud LED nepfestanou blikat. Upozornéni:
Trvalé blikani indikuje chybu, viz oddil Poruchy.

5) VyzkouSejte systém dveri a pfip. upravte Nastaveni.
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A VAROVANI

Nebezpeéi pohmozdéni v dusledku
nespravného nastaveni

Bezpecnostni funkce (hlaseni pritomnosti)
senzoru musi byt nastavena dostatec¢né citlive
pro rozpoznavani osob.

B.2 Zobrazenistavu

Zobrazeni LED Provozni stav

(@ sviti zelené Pohyblivy objekt v radarovém
poli
D sviti Novy objekt v poli AIR
Cervene
© 0 0 0 blika Chyba hardwaru radaru
zelené
@ @ @0 bliké a) Signal AR je prilis silny/
Cervené slaby
b) Prestavka AIR (15 minut)
c) Chyba hardwaru AIR
@ O @ O blika Restart senzoru (9 sekund)
stfidavé
Cervené a
zelené
000 @0 @0 blika a) Nespravné napajeni
soucasné b) Vadny senzor
Cervené a
zelené

bliké rychle 5 sekund trvajici indikace pro
zelené vyhledani a pfifazeni, vyvolano
funkci CAN

oo 00 CRCNCNC)

5.3 Udrzba

Mésicné

» Ovérte funkci bezpecénostniho zafizeni dverniho
systému.

Rocné

» Odstrante prach z vnitfni strany okna AlR.

6 Poruchy

Schéma poruch dvefi

COCOCOCO
Displej:

pfip. kéd chyby
Mozna pficina

Signal LED

» Moznosti odstranéni

Dvefre se stridavé oteviraji a zaviraji bez pritomnosti
osoby

(@) LED sviti zelené

Mechanicka nastaveni: ZvétSete uhel
sklonu radarového pole (smeérem od
kridla dveri).

b) Konfigurace: Zmensete radarové pole.

Radar zachycuje a
pohyb dveri
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Dvere se oteviraji bez pfitomnosti osoby

Dvefre se nepohybuji

(@) LED sviti zelené @ @ 00 LED blika ¢ervené
Pohyblivé objekty ~ »  Odstrarite z radarového pole rostliny, Displej: HIaSeni a) Vycistéte okénko AIR a restartujte
v radarovém poli cedule, viajky. A2102 senzor (Konfigurace/Obecné/Reset).

Porucha radaru » Namontujte senzor na plochu bez

v disledku vibraci vibraci.

senzoru

Porucha radaru » Konfigurace: Zmensete radarové pole.
v disledku

fluorescencnich

svétel

Porucha radaru a) Mechanicka nastaveni: Otoc¢te radarové

v disledku dalsiho
senzoru

pole sousedniho, rusivého senzoru

z prostoru zachycovani.
b) Konfigurace: Zmensete radaroveé pole.
c) Konfigurace: Aktivuijte filtr radaru.

Dvere se oteviraji bez pfitomnosti osoby

© ©0 0 O LED blika zelené

Displej: HIaseni
A2202..A2213
Vadny senzor

» Vyménte senzor.

Dvere se nezaviraji

D LED sviti Cervené
AIR zachycuje » Mechanicka nastavent: ZvétSete Uhel
pohyb dveri sklonu pole AIR (smérem od kfidla dveri).

Pohyblivé objekty ~ » Odstrante z pole AIR rostliny, cedule,
v poli AIR vlajky.

Porucha AIR » Upevnéte montazni body senzoru.
v dlsledku vibracf
senzoru

Porucha AIR » PouZijte jiné osvétleni.
v disledku

fluorescenénich

svetel

Porucha AIR » Konfigurace: Zmensete citlivost pole AIR.

v dUsledku kaluzi Pozor! Mlize byt omezena bezpec¢nostni

nebo snézeni funkce.

Porucha AIR » Konfigurace AIR: Zvolte jinou frekvenci.

v dUsledku dalsiho

senzoru

Porucha AIR a) Optimalizujte vedeni kabelu (3.2
zplsobena "Pfiprava montaze")

pohonem dver{ b) Konfigurace: Zmensete citlivost pole AIR.
nebo jinymi Pozor! MUize byt omezena bezpecnostni
elektromagnetickymi  funkce.

viivy

Dvere se nepohybuji

e LED nesviti

Hiaseni » Konfigurace Output AIR: Pfepnéte mezi
pritomnosti volbami aktivni a pasivni.

(AIR) je chybné

konfigurovano
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Signél AIRje prilis  b) Mechanicka nastavent: Provedte

slaby dodatecné sefizeni thlu pole AIR.
Zkontrolujte vliv na intenzitu signalu na
monitoru signalu (Konfigurace Info: AIR-
Sign).

c) Prekryjte podlahy pohlcujici svétlo v poli

AIR svétlym povrchem. Zkontrolujte viiv
na intenzitu signalu (Konfigurace Info:
AIR-Sign).

Displej: HIaSeni a) Mechanicka nastaveni: Provedte
A2103 dodatelné sefizeni thlu pole AIR.
Signal AR je pfilis Zkontrolujte vliv na intenzitu signalu na
silny monitoru signalu (Konfigurace Info: AIR-
Sign).
b) Prekryjte podlahy odrézejici svetlo v poli
AIR matnym povrchem. Zkontrolujte vliv
na intenzitu signalu (Konfigurace Info:

AIR-Sign).
Displej: HIaSeni » Vymente senzor.
A2104..2121
Vadny senzor

Dvere se nepohybuji

@0 @000 @0
Displej: Hlaseni
A2004 ... A2007
Prilis nizké
napajeci napéti

LED blikaji sou¢asné ¢ervené a zelené

» Zajistéte dostatec¢né napajeci napéti.
Pokud je zaru¢eno napajeci napéti podle
technickych udajt, vymérite senzor.

Displej:
Hiaseni E ...
Vadny senzor

» Vymente senzor.

6.1 Pomicky

V komplikovanych prostredich a v pfipadé poruch
poskytuje menu konfigurace nastroj pro analyzu a Udaje
o stavu senzoru. Vyuzijte tyto Udaje také pro dotazy na
podporul.

Menu konfigurace / skupina menu Info:

« Udaje protokolu s hldSenimi a kody chyby
e Zobrazeni signalu AIR pro analyzu

* Kod konfigurace pro dotazy na podporu

e Pocitadlo provoznich hodin

+ Udaje o verzi softwaru
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Zobrazeni signalu AIR

Senzor je vybaven 3 infraCervenymi kanaly, pro které
je vbodé AIR Sign zobrazena uroven signdlu. Analyza
Urovné signdlu mlze pomoci pfi nastaveni senzoru

v komplikovanych prostredich.

[ Info: AIR sign. |
i 15244
e &

' 14027
B om— [

Uroven signalu AIR

1 Absolutni hodnoty, graficky znazornéné
2 Absolutni hodnoty, &iselné zndzornéné
(smérna hodnota s detekci a bez detekce:
min. 180, max. 29000)
3 Hodnoty pomeérné ke spinacimu bodu (stfedni), graficky
znazornéné
(zobrazuje, zda signal vyvola sepnuti)

Absolutni hodnoty mimo meze smérnych hodnot mohou
upozornovat napf. na problémy s podlahami odrazejicimi
svétlo nebo extrémné pohlcujicimi svétlo. Napravu pak
zjedna zmena podlahové krytiny.

Sledovani Urovné signdlu mdze ukazat, jestlijsou
necekané detekce vyvolany pohyby dvefi nebo
elektromagnetickymi vlivy pohonu dvefi. Problémy tak Ize
vyresit Upravou Uhlu sklonu pole AIR, resp. vedeni kabelu
pohonu dveri.

VyuZijte pfi analyze podporu vyrobce.

Kad konfigurace

Ml Exit
Log 2
AIR sign

OP. hours 4062
SW V1.0.0.993

V bodé Konfig-ID je zobrazena kompletni aktudini
konfigurace zafizeni v podobée QR kodu. Pokud
potrebujete podporu, vyfotografujte kod a zaslete
fotografii e-mailem na oddeleni podpory.

X service@bircher.com 0 +41 52687 1366

7 Technické udaje

Aktivni infracevena (AIR)
Radar

Technologie

min. 1,8 m, max. 4,0 m
EN16005az30m
DIN 18650 a7 3,0 m

Montézni vyska
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Rozméry pole/bodu na podlaze

viz Udaje nize pro
montazni vysku 2,20 m

Rozméry pole AIR max. 2,00 x 0,20 m
Rozméry bodu AIR 30 x 30 mm
Pocet bodd AIR 2 fady po 12 bodech

Performance Level AIR PLd,
kat. 2 (EN ISO 13849-1)

Rozméry Sirokého radarového
pole (5 x d)

min. 1,90 x 1,00 m,
max. 4,00 x 2,00 m

Rozméry uzkého radarového
pole ($ x d)

min. 1,00 x 4,00 m,
max. 2,00 x 4,00 m

Vysilaci frekvence radaru

24,2 GHz

Vysilany vykon radaru

<13 dBm

Performance Level Radar

PLd, kat. 2 (EN ISO 13849-1)
pfi vystupu frekvence a napéti

Rozhrani
Protokol sbérnice CANopen podle 50325
Bezpecnostni koncepce IEC 61784-3

Performance Level CAN

PLd, kat. 2 (EN ISO 13849-1)

Dostupné prenosové rychlosti

125 kbit/s, 250 kbit/s

Dostupné sitové adresy 1-127
Mechanické udaje
Materiél pouzdra ABS /PA

Barva pouzdra

¢ernd, stfibrna, bila

Rozméry (d x § x h)

252 %x61x51Tmm

Hmotnost 250g

Kryti IP54 (EN 60529)
Elektrické udaje

Napéjeci napéti 11,5-32VDC
Provozni proud max. 120mA @ 24 V
Spinaci proud max. 240 mA

Okolni podminky

Okolni teplota

min. =20 °C, max. +60 °C

Relativni vihkost vzduchu

max. 95 %, nekondenzujici

Likvidace

)74

Vyrobek obsahuje elektrické, resp. elektronické
soucastky. V pfipadé demontaze dodrzujte mistni

L platné predpisy pro likvidaci odpadu.

Prohlaseni o shodé

c E BBC Bircher AG prohlasuje, Ze tento vyrobek
splniuje nasledujici smérnice a narizeni EU:

MD 2006/42/EC

RoHS 2011/65/EU

RED 2014/53/EU

Certifikat ES typové zkousky:
4420513131912 0044 TUV NORD

Podrobné prohlaseni o shodé naleznete pod nize
uvedenym QR kédem nebo odkazem.
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Technickad dokumentace

S

VesSkerou dokumentaci naleznete na webovych
strankach vyrobce
www.bircher.com

8 Kontakt

V pripadé dotazll k zafizeni se obratte na:
B service@bircher.com 0 +4152687 1366

BBC Bircher Smart Access

BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen
www.bircher.com
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