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1 Opis
1.1 Funkcja

Czujnik jest przeznaczony do montazu nad drzwiami
automatycznymii do podtgczenia do sterowania drzwi.
Aby aktywowac¢ drzwi, pole radarowe wykrywa ruchy ludzi.
Aby zabezpieczy¢ drzwi, pole AIR (aktywna podczerwien)
wykrywa obecnos¢ ludzi.

1.2 Zakres dostawy
Standardowa zawarto$¢ opakowania

*  Czujnik z pokrywg

* Kabel przytagczeniowy z wtyczka
* Ostony soczewek AIR

* Materiat montazowy

» Szablon wiercenia

» Skrocona instrukcja

Akcesoria opcjonalne

* Katownik do montazu na suficie
*  Okapnik
* kacznik potkolisty

2 A Wskazéwkidotyczace
bezpieczenstwa

Przed rozpoczeciem korzystania z urzgdzenia nalezy
uwaznie przeczytac instrukcje obstugi. Zachowac
instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

Uzywanie zgodnie z przeznaczeniem

Producent ponosi odpowiedzialnos$¢ wytacznie
za produkty uzywane zgodnie z przeznaczeniem.
Wykorzystywac ten produkt tylko do ponizszego celu:

Czujnik do aktywowania i zabezpieczenia automatycznych
drzwi przesuwnych, w tym wyj$¢ awaryjnych, zgodnie z
EN 16005 i DIN 18650

Kwalifikacje personelu

Urzadzenie moze by¢ instalowane i uruchamiane
wytgcznie przez przeszkolony i wykwalifikowany personel.

Instalator jest odpowiedzialny za instalacje urzadzenia i
podtgczonego systemu zgodnie z przepisami i normami.

Ogdlne instrukcje bezpieczernstwa

Do obowigzkéw wykonawcy instalacji nalezy
przeprowadzenie analizy ryzyka oraz zamontowanie
systemu w sposdb zgodny z obowigzujgcymi przepisami
i normami bezpieczenstwa.

Jesliwymagana jest instalacja zgodna z normg EN 61558,
czujnik moze by¢ uzywany wytgcznie w obwodzie o bardzo
niskim napieciu (SELV) wyposazonym w bezpieczna
izolacje elektryczna.

Kable musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

3 Instalacja

3.1 Miejsce montazu

Wymagania dotyczgce umiejscowienia czujnika wzgledem
drzwi;

¢ Czujnik nalezy zawsze umieszczac¢ nad gtowng
krawedzig zamykajaca.

Wymagania dotyczace otoczenia:

* Podtoze musi by¢ stabilne, wolne od wibracji i
uziemione.

» Unikac bliskosci lamp fluorescencyjnych.

¢ Unikac kierowania na czujnik intensywnych pragdéw
powietrza (kurtyny cieptego powietrza, systemy
wentylacyjne).

*  Ostoni¢ czujnik przed oddziatywaniem ekstremalnych
czynnikow atmosferycznych poprzez montaz np. pod
zadaszeniem, podcieniem lub nadprozem.

Odlegtos¢ miedzy czujnikiem a poziomem drzwi:

* Standardowo maks. 300 mm, patrz rozdziat
"Ustawienie kata nachylenia AIR".

e W przypadku montazu z zestawem do montazu
sufitowego zalecany jest mniejszy odstep, patrz
rozdziat "Zestaw do montazu sufitowego"”.

3.2 Przygotowanie do montazu
1) Odtaczyc zasilanie sterowania drzwi.
2) Ustali¢ pozycje montazowa.

3) Utozy¢ kabel przytgczeniowy. Zapewni¢ prowadzenie
kabli wolne od zaktdcen elektromagnetycznych.
Unika¢ na przykfad rownolegtego prowadzenia kabli
czujnika i napedu drzwi.

4) Zdja¢ pokrywe z czujnika.

5) W zaleznosci od sytuacji montazowej wykonac
nastepujgce Ustawienia mechaniczne :

— W celu zamontowania dla drzwi w waskim przejsciu
obroéci¢ modut radarowy.

— Aby ograniczy¢ pole AIR, zastoni¢ soczewki.

— Ustawi¢ kat nachylenia AIR wedtug tabeli.

3.3 Montaz na oscieznicy drzwiowej

Standardowo czujnik jest mocowany na oscieznicy
drzwiowej lub nad oscieznicg drzwiowa. Alternatywy patrz
ponizej: Montaz sufitowy z katownikiem, Zestaw do
montazu sufitowego.

1) Nakleié szablon wiertarski na oScieznice drzwiowa.
Odklei¢ obrzeze szablonu wiertarskiego (oznaczone na
szaro) z miejsca klgjenia.

116 mm — H 118 mm
49/16" 7 45/8"

_~ @3 mm fiir Schraube ®3 mm fur Schraube
-~ ¢ 1/8" for Screw ©1/8" for Screw—__

(12 mm Kabelausgang’
@ 1/2" cable exit

Kontur Sensor |
Contour Sensor_~~

Unterkante Tarrahmen
i Bottom Line Door Framing

2

2) Zaznaczy¢ pozycje pod sruby samogwintujace lub
wywierci¢ otwory na $ruby @ 3 mm.

3) Wywierci¢ przepust kablowy @ 12 mm w pozycji A, B
lub C.

4) Opcjonalnie umiesci¢ ponizsze akcesoria na otworach
na sruby:
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tacznik poétkolisty
do wyréwnywania powierzchni montazowej na
drzwiach obrotowych

70

12950 =——TB /@ @

Okapnik . ﬁ*f o = |/
do ochrony czujnikdw na elewacji zewnetrznej

"

1 Przepust kablowy
2 Otwor na srube

Zamiast szablonu wiertarskiego nalezy uzy¢ katownika.
1) Zapomoca katownika zaznaczy¢ pozycje przepustu
kablowego (1) i obu $rub (2).

2) Przewierci¢ przepust kablowy @ 12 mm i ew. otwory na
Sruby @ 3 mm.

3) Zamocowac katownik.
4) Przeciggna¢ kabel przytaczeniowy przez wywiercony

otwor.
= B) Utozy¢ kabel przytgczeniowy i podtaczy¢ go do
— \ czujnika.
- ]

6) Przykreci¢ ptyte nosna czujnika do punktow
mocowania.

(@e=)

5) Przeciggnac kabel przytaczeniowy przez wywiercon
9 Y Y Y Y 3.3.2 Zestaw do montazu sufitowego

otwor.
6) Utozy¢ kabel przytaczeniowy i podtaczyé go do Aby zintegrowac czujnik w okfadzinie sufitowej, nalezy
czujnika. uzyc¢ zestawu do montazu sufitowego (akcesoria

. , - 3 opcjonalne).
7) Przykrecic¢ ptyte nosna czujnika do punktéw

mocowania.

3.3.1 Montaz sufitowy z katownikiem

Aby zamocowac czujnik do sufitu lub nadproza, nalezy
zastosowac katownik (akcesoria opcjonalne).
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B) Przeciggna¢ kabel przytgczeniowy przez otwor

58 w zestawie do montazu sufitowego.
« 50
A=
il o o % al gl
N
|
300
|
© + ! + o ‘
()
+ o ; © + /
( =] EIH&% \
N J
@ WSKAZOWKA 6) Wsadzi¢ obudowe do wgtebienia i przykreci¢ kotnierz
do sufitu.

Pozycja montazowa utatwiajaca
konfiguracje

W celu konfiguracji czujnik jest wyjmowany /\T>
z obudowy. Aby podczas wktadania /
\

wyswietlacz czujnika nie uderzyt o Sciane
obudowy, nalezy ustawi¢ kat nachylenia
AIR = 0°. Katy AIR ponizej 0° nalezy na nowo
dostosowac po kazdej konfiguraciji.

= Aby zapobiec wystepowaniu kata nachylenia
AIR ponizej 0°, nalezy ograniczy¢ odlegtosé
montazowag R:

Wysokosé Odstep R (mm)
montazowa H (mm)
<2200 <200
<3000 <250

Szczegoty patrz rozdziat "Ustawienie kata
nachylenia AIR"

7) Potaczy¢ czujnik z kablem przytgczeniowym
i wyregulowac czujnik, patrz rozdziat Ustawienia. Aby
wyrownac pole AIR, wsuwac czujnik do obudowy, az sie
1) Naklei¢ szablon wiertarski z zestawu do montazu zatrzasnie.
sufitowego na miejsce montazu.

Nie uzywac: pokrywy i szablonu wiertarskiego ze
standardowego zakresu dostawy czujnika.

mm

215
825 110

o 9

2836

o1

53
&
w
63.6

2) Nacig¢ wgtebienie w oktadzinie sufitowej wzdtuz linii (1).

3) Zaznaczy¢ pozycje pod sruby samogwintujace lub
wywierci¢ otwory na sruby @ 3 mm.

4) Usung¢ szablon wiertarski.
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Aby zamkna¢ zestaw do montazu sufitowego, wcisngc
dotagczong pokrywe na kotnierz obudowy. Krawedz
pokrywy zatrzasnie sie na kotnierzu.

Aby otworzy¢ pokrywe, podwazy¢ krawedzie z zaczepow.

3.4 Potaczenie elektryczne

1) Podfaczy¢ kabel do sterowania drzwi w sposéb
widoczny na ponizszym rysunku. Para przewodow
czarny/fioletowy jest wymagana tylko do uzytku
na drodze ewakuacyjnej w potaczeniu z wyjsciem
napieciowym.

2) Wigczy¢ zasilanie sterowania drzwi.

Function Select

Value 15
<« l a
=1
*E=11,5-32VDC
= Radar 34V DC,40mA
*7 Test 5-32VDC,4mA
=== AIR 34VDC,40mA
* 1= Radar voltage output

Joystick

Otwarcie pokrywy wymagane jest w nastepujgcych
celach:

» Czyszczenie okienek podczerwieni
* Zmiana ustawien czujnika

Czujnik Sterowanie drzwi
1 Napiecie, 11,5-32V DC
2  Wyjscie radaru, maks. 34 V DC, maks. 40 mA
3  Wejscie testowe, 5-32 V DC, maks. 4 mA
4  Wyjscie podczerwieni,
maks. 34 V DC/ 24V DC, maks. 40 mA
5  Wyjscie napieciowe radar,

napiecie obwodu otwartego 4,5V, min. 3,3V @ 10 mA
(typowe obcigzenie z 3 transoptorami potaczonymi szeregowo)

Droga ewakuacyjna

» Dla drzwi automatycznych zainstalowanych na
drogach ewakuacyjnych wybrac¢ jeden z ponizszych
sposobow podtgczenia radaru:

a) Wyjscie napiecia radaru, para przewoddw czarna/
fioletowa
Drzwi zamykaja sie, gdy napiecie +4,5 V zostanie
przytozone do czarnego przewodu naprzeciwko
fioletowego przewodu. Drzwi otwierajg sie po
odtagczeniu napiecia.

b) Radar 34 V DC, 40 mApara przewodow zielony/
z6tty, parametr Output RADAR ustawiony na
wartosc¢ Czestotliw.

Drzwi otwierajg sie, gdy nie wystepuje sygnat
oscylacyjny.

Performance Level PLd

= Aby osiggng¢ poziom Performance Level Pld, Cat. 2,
zgodnie z norma EN ISO 13849-1, podfaczy¢ wejscie
testowe do (para przewodow "3").
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4 Ustawienia
4.1 Konfiguracja

4.1.1 Obstuga wys$wietlaczai joysticka

Biezacy stan czujnika jest wyswietlany na wyswietlaczu.
AIR wskazuje komunikaty o obecnosci, Radar wskazuje
komunikaty o ruchu. W przypadku wystgpienia btedéw
wyswietlany jest kod btedu. Aby skonfigurowac czujnik,
nacisngc joystick.

Dziatanie joysticka w widoku stanu

£
ﬂgb Nacisnac, aby rozpoczaé konfiguracje

Wyswietlacz przetgczy sie na widok menu. Widok menu
zawiera liste ustawianych parametréw i tgczy je w grupy
menu. Obok nazwy parametru wyswietlana jest aktualnie
ustawiona wartos¢. Do nawigacji miedzy parametrami
stuzy widok menui.

Exit (eI SR General

%normal
F1

kd«medium

AIR field
@ AIR sensit.
AIR freq.
RAD field

Widok menu

1 Grupa menu

2 Parametr

3 Aktualnie ustawione wartosci
4  Wybdr w nawigacji

Dziatanie joysticka w widoku menu

©> © Wybs
Q 6’ ybér grupy menu

<l' bl <]' ] Wybor parametrow
= Wyswietlanie widoku wartosci parametru
@ o ) " o .
7 (wyjscie z konfiguracji w pozycji menu Exit)

Aby zmieni¢ wartos¢ wybranego parametru, nalezy
nacisngc joystick. Wyswietlacz przetgczy sie na widok
wartosci. Widok wartosci zawiera liste ustawianych
wartosci parametru. Mozna wybra¢ odpowiednig wartos¢
i/lub powrdci¢ do widoku menu.

G%_AIR SenS|t|V|t |

very low

Widok wartosci

Wyswietlany parametr

Ustawiane wartosci

Wybrana wartos¢

Oznaczenie aktualnie ustawionej wartosci
Oznaczanie ustawien fabrycznych
Graficzne objasnienie wybranej wartosci

OO hWN =

Dziatanie joysticka w widoku wartosci

<I'I><]'[>

Wybor wartosci

Dziatanie joysticka w widoku wartosci

P

<]g[> Potwierdzenie wartosci
s

1%[> Powrdt do widoku menu

Konfiguracje mozna zamkna¢ w menu, wybierajgc Exit.
Alternatywnie wyswietlacz przetgcza sie do widoku stanu
po Time-Out.

Time-Out

1 min
bez potwierdzenia

Konfiguracja konczy sie automatycznie

3 min

bez potwierdzenia Aktywna ochrona hastem (jesli ustawiono)

4.1.2 Konfiguracja parametréw
Pierwsza instalacja
1) Nacisngc¢ joystick.

2) Postepowac zgodnie z menu QuickStart wyswietlanym
na wyswietlaczu. Ustawi¢ parametry i dokonac
ustawien mechanicznych zgodnie z ponizszym opisem.
Zakonczy¢ menu QuickStart poprzez ponowne
uruchomienie czujnika (pozycja menu zaczynad).

3) Drzwi zamontowane na drogach ewakuacyjnychi
ratunkowych: W przypadku korzystania z wyjscia
czestotliwosci nalezy wybrac wartos¢ Czestotliw. dla
parametru Output RAD w menu Radar.

4) Przetestowa¢ system drzwi. W razie potrzeby
zoptymalizowac kolejne parametry.

5) W razie potrzeby konfiguracje mozna zabezpieczy¢
hastem w grupie menu Ogdlne .

) Zakonczyc¢ konfiguracje w grupie menu Exit .

@ WSKAZOWKA

Ustawienia wstepne

Czujnik uruchamia sie ze standardowymi
ustawieniami wstepnymi.

Alternatywne ustawienia wstepne mozna
wybra¢ w grupie menu Ogolne. Ustawienia
wstepne uwzgledniajg typowe cechy
poszczegdlnych zastosowan:

Wyijscie na chodnik, przedsionek, dom
spokojnej starosci, szczegodlnie wysokie,
szerokie lub waskie drzwi.

Uwagal Wybranie ustawien wstepnych

powoduje zastgpienie wartosci ustawionych dla
wszystkich parametréw.

@ WSKAZOWKA
QuickStart

Menu QuickStart przeprowadza przez
podstawowe kroki pierwszej instalacji. Ponadto
wskazuje ono, kiedy nalezy dokonac ustawien
mechanicznych.
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Przeglad grup menu

Nazwa parametru

Uwagi dotyczace wyboru odpowiedniej
wartosci

QuickStart

Wybrac jezyk menu podczas inicjalizaciji.

Pole AIR Dokonac ustawiert mechanicznych zgodnie
z opisem w punkcie Ustawianie wykrywania
obecnosci.

Czutos¢ AIR Konfiguracja wykrywania obecnosci: Wybrac¢

dla wysokos$ci montazowe;j

- powyzej 3,0 m wysoki

- powyzej 2,6 m $redni

- powyzej 2,2 m normalny

Ustawienia niski i bardzo ni. poziom sg
przeznaczone dla szczegodlnych rodzajow
podtoza.

Jesliwymagana jest instalacja zgodna z
norma EN 18650, wybrac¢ wysoki.
Przetestowac wykrywanie obecnosci za
pomocy obiektu testowego. Ustawienie
nalezy zmieniac tak dtugo, az obiekt testowy
bedzie rozpoznawany za kazdym razem.

Czestotliw. AIR

Wazne w przypadku potgczen szeregowych:
Aby unikng¢ konfliktow spowodowanych
nakfadaniem sie pol podczerwieni, nalezy
wybrac rézne ustawienia czestotliwosci dla
sgsiednich czujnikow.

Pole rad. Konfiguracja wykrywania ruchu: Ustawi¢
taki rozmiar pola radaru, aby drzwi otwieraty
sie w zgdanym czasie. W razie potrzeby
nalezy mechanicznie wyregulowac
potozenie modutu radaru, patrz Ustawianie
wykrywania ruchu.

zaczynac Zakonczenie inicjalizacji poprzez ponowne
uruchomienie czujnika i zaprogramowanie
wykrywania obecnosci (AIR).

Ogolne

Jezyk Ustawianie jezyka menu

Outputs Oddzielone: Tylko wykrycie przez radar
otwiera drzwi, Potagczone: Wykrycie przez
radar i przez AIR otwiera drzwi.

Ustawienia Typowe ustawienia dla niektorych

wstepne zastosowan. Uwaga: Wszystkie parametry
zostang nadpisane. Nalezy przetestowac
ustawienia i w razie potrzeby zmienic
wartosci.

Reset Uruch. pon. ponownie programuije czujnik.
Ustawienie fabryczne usuwa wszystkie
ustawienia reczne, w tym hasto.

Hasto Okno dialogowe do ustawiania hasta

[Feswo ] Sktadajacego sig z 4 cyfr. Przy ustawieniu

0 0 0 0000 ochrona hastem jest nieaktywna

Cancel Confirm

(ustawienie fabryczne). W przypadku kazdej
innej kombinacji cyfr hasto jest wymagane
po uruchomieniu menu konfiguracji. 3 minuty
po zakonczeniu konfiguracji menu zostanie
ponownie zablokowane.

W przypadku utraty hasta nalezy odtaczy¢
czujnik od zrodta zasilania. Po ponownym
podtgczeniu konfiguracja jest odblokowana
przez 1 minute w celu ustawienia nowego
hasta.

Radar

Pole Rozmiar obszaru wykrywania ruchu: Nalezy
przetestowac¢ odpowiednie ustawienie.

Wykrywanie Ustawienie do przodu wykrywa tylko ruch w

kierunku kierunku drzwi, w obu kierunkach takze w

kierunku od drzwi.

Ruch poprzeczny

Ustawienie zoptymalizowane ogranicza
wykrywanie ruchu poprzecznego.

Filtr

Witaczenie filtra moze zmniejszy¢ zaktécenia
powodowane przez niepozadane efekty
otoczenia. Filtr zmniejsza tez czutos¢ radaru.
W razie potrzeby nalezy przetestowac to
ustawienie.

Output RADAR

Ustawienia dla wyjscia radaru, przekaznik
potprzewodnikowy, maks. 34 V DC, maks.

40 mA:

akt. (NO): Styk normalnie otwarty, zamyka sie
po wykryciu ruchu.

pass. (NC): Styk normalnie zamkniety,
otwiera sie po wykryciu ruchu.

Czestotliw.: Styk normalnie otwiera sie i
zamyka z czestotliwoscig 100 Hz, zatrzymuje
sie po wykryciu ruchu (odpowiedni do

drzwi na drogach ewakuacyjnych, patrz
Potaczenie elektryczne).

Wyjscie napieciowe radaru nie wymaga
okreslonego ustawienia.

AIR

Czutos¢

Patrz QuickStart.

Obecnosc¢

Wybrany czas okresla, po jakim czasie
nieruchomy obiekt jest ignorowany i
dozwolone jest zamkniecie drzwi.

Output AIR

Logika przetgczania act. (NO) zamyka, pass.
(NC)otwiera styk w razie uruchomienia
funkcji bezpieczenstwa. Ustawienia

slave (NO) i slave (NC) sg wymagane dla
potaczen szeregowych.

Przerwa

Funkcja bezpieczenstwa moze

zostac¢ wytgczona na 15 minut w celu
przeprowadzenia prac konserwacyjnych. W
trakcie przerwy miga czerwona dioda LED.

Czestotliw.

Patrz QuickStart.

Info

Informacje o stanie urzgdzenia na potrzeby analizy btedow
i problemow. Wigcej informacji na ten temat patrz rozdziat
6.1 "Srodki pomocnicze"

Log Wyswietlanie komunikatow i kodow btedow

Sign. AIR Wyswietlanie poziomu sygnatu AIR do celéw
analizy w skomplikowanych warunkach
otoczenia.

Config-ID Aktualnie zapisana konfiguracja czujnika jako
kod QR do sfotografowania w przypadku
korzystania z pomocy techniczne;.

God. pracy Licznik godzin pracy

SW Wersja oprogramowania

Exit

£
<]g[> Zakonczenie konfiguracii
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4.2 Ustawienia mechaniczne

4.2.1 Ustawianie wykrywania ruchu

Czujnik zawiera modut radarowy stuzgcy do wykrywania
ruchu. Modut generuje pole radarowe w ksztatcie stozka
0 owalnym przekroju. Ustawienie modutu radarowego

wyznacza pozycje, w ktérej pole wykrywa ruch pieszych.

Obrét modutu radarowego

Domysinie generowane jest krotkie, szerokie pole
radarowe. Dtugie, waskie pole mozna utworzy¢ poprzez
obrécenie modutu radarowego, np. w celu montazu nad
drzwiami z waskim przejsciem.

m—%
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Aby utworzy¢ waskie pole radarowe:

1) Zwolni¢ modut z zaczepu po prawej stronie.
2) Obroci¢ modut o 90°.

3) Wcisna¢ modut z powrotem w zaczepy.

Ustawienie modutu radarowego

Modut radarowy mozna recznie przechyla¢ pod katem od
0 do 90°i obracac o 20° w obie strony.

1) Wyregulowac kat obrotu tak, aby modut radarowy byt
skierowany na cigg komunikacyjny przed drzwiami.

2) Wyregulowac¢ kat nachylenia tak, aby ruch pieszych byt
wykrywany w zgdanej odlegtosci od drzwi.

4.2.2 Ustawianie wykrywania obecnosci

Czujnik jest wyposazony w urzadzenie zabezpieczajace.
W celu zapobiegania obrazeniom spowodowanym przez
automatyczny ruch drzwi, czujnik wykrywa obecnosc¢
ludzi za pomoca pola AIR (aktywna podczerwien). Uktady
optyczne z 4 soczewkami tworza pole Swietlne AIR
sktadajgce sie z 4 segmentow (od A do D).

Wielkos$¢ pola AIR na podtozu zalezy od wysokosSci
montazu czujnika (patrz rysunek z przyktadowymi
wartosciami dla wysokosci H = 220 cm).

Aby urzadzenie zabezpieczajgce nie byto niepotrzebnie
wyzwalane, pole AIR powinno by¢ ograniczone do obszaru
ruchu drzwi. Jesli pole AIR jest za duze, drzwi nie moga
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sie zamknac, jesli ludzie stojg obok wejscia. Na przyktad
w przypadku przedstawionych powyzej waskich drzwi
segmenty Ai D, aw przypadku bocznej gtéwnej krawedzi
zamykajgcej segmenty A i B niepotrzebnie uruchamiajg
urzadzenie zabezpieczajace.

Ograniczenie pola AIR

= Aby zapobiec niepotrzebnemu uruchamianiu
urzadzenia zabezpieczajgcego, nalezy ograniczy¢ pole
AIR do wymaganego rozmiaru.

Zastoni¢ soczewki (A do D)
niepotrzebnych segmentow.
W tym celu nalezy wtozy¢

zatgczone plastikowe ptytki w A/D B/C
szczeliny przed odpowiednimi

soczewkami. Nalezy wybrac

rozmiar ptytki pasujgcy do

soczewki. 11.3mm ‘ ‘ a0mm ‘

Metoda A (z podtgczonym czujnikiem):

1) Wsunac kartke papieru pod drzwi na tyle, aby biaty
pasek o szerokosci od 5 do 8 cm (odstep d) byt
widoczny przed drzwiami.

2) Obracac srube regulacyjng (1) w prawo do momentu,
w ktérym pole AIR wykryje kartke papieru na podtozu.

Metoda B (mozliwa juz podczas przygotowywania

montazu):

1) Zmierzy¢ gtebokos$é R nadproza drzwi i wysokosé
montazu H czujnika.

2) Okresli¢ odpowiedni kat nachylenia a, korzystajgc
z tabeli wartosci standardowych.

3) Wkrecac srube regulacyjna (1) w prawo, az wskaznik (3)
na skali (2) wskaze zadany kat nachyleniaa . Przy
znaku 0° (4) pole AIR jest ustawione pionowo w dot.

(mm) Odstep R

Wysokosé

0 50 100 150 200 250 300

H

1800 +6° +5° +3° +1° 0° -2° -3°

2000 +6°  +5° 43 +42° 0° -1° -3°

2200 +5° +4° +3° +2° 0° -1° -2°

Ustawienie kata nachylenia AIR

Pole AIR musi by¢ skierowane w strone podtoza w
najmniejszej mozliwej odlegtosci od drzwi, ale nie w strone
samych drzwi. Jesli pole AIR wykryje drzwi, drzwi nie
zamkng sie. Odlegtos¢ od drzwi mozna ptynnie regulowac
za pomoca regulacji kata AIR.

2400 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -2°
2600 +5°  +4° +3° 420 +71° 0° -1°
2800  +5°  +4° 43 4+2° +71° 0° -1°
3000  +5° 440 +3° 420 47° 0° -1°

3200 +5° +4° +3° +2° +1° +1° 0°

3400 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

3600 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

Mechanizm regulacji kata AIR
1  Srubaregulacyjna
2  Skalakata nachylenia
3  Wskaznik
4  Oznaczenie 0°

3800 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

4000 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

z czujnikami po obu stronachii
przeciwlegtymi polami AIR
H  Wysoko$¢ montazu
czujnika
R  Odlegto$é miedzy
| czujnikiem a drzwiami
a Kat nachylenia AIR (w
pionie: 0°)
d Odlegtos¢ od pola AIR
do drzwi
D  Odlegto$é miedzy
przeciwlegtymi polami
AR

Przekrdj przez drzwi przesuwne,

Kat nachylenia AIR jest fabrycznie ustawiony na +6°.

= Zapomocag mechanizmu regulacji kata AIR
nalezy dostosowac kat nachylenia do warunkow
montazowych. W tym celu nalezy wybrac jedna z
ponizszych metod.
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Wartosci standardowe dla kata nachylenia a

@ WSKAZOWKA

W przypadku czujnikéw z zestawem do
montazu sufitowego:

Kat nachylenia AIR a = 0° utatwia
konfiguracje, patrz rozdziat "Zestaw do
montazu sufitowego". Znalez¢ w tabeli
odstepy montazowe R odpowiednie do
danej wysokos$ci montazowej H i kata = 0°.

Po ustawieniu czujnikdw po obu stronach drzwi
przesuwnych zmierzy¢ odstep D pomiedzy polami
AIR. Upewnic¢ sig, ze D <wynosi 18 cm. Przetestowac
urzadzenie zabezpieczajgce za pomoca obiektu
testowego.

5 Eksploatacjaikonserwacja

5.1 Uruchomienie

1) Usunac z obszaru drzwi wszystkie przedmioty, ktére
nie sg czescig ich normalnego otoczenia. Upewnic sie,
ze w obszarze drzwi nie ma zadnych osoéb.

2) Uruchomi¢ czujnik w menu QuickStart.
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3) Umiesci¢ pokrywe na czujniku. Wystep miedzy
okienkami podczerwieni AIR w pokrywie pasuje do
rowka miedzy dwoma uktadami optycznymi AIR.

S ~/ﬁ4
e B

4) Poczekaj, az diody LED przestang miga¢. Uwaga:
Ciaggte migajace diody oznaczajg btad, patrz rozdziat
"Usterki".

5) Przetestowac system drzwi i, jesli to konieczne,
zmodyfikowac¢ ustawienia mechaniczne zgodnie z
instrukcjami w rozdziale "Ustawienia".

A OSTRZEZENIE

Nalezy zagwarantowac ustawienie
odpowiedniego poziomu czutosci funkcji
bezpieczenstwa (wykrywanie obecnosci, AIR),
aby wykrywata obecnos¢ ludzi.

5.2 Wskaznik stanu

Wskazania diody LED Status pracy

(@) Swieci sie poruszajacy sie obiekt w polu

zielona dioda  radaru

] Swieci sie nowy obiekt w polu AIR
czerwona
dioda

© 0 0 0 Miga zielona Bfad sprzetowy radaru
dioda

@ @ @ 0 Miga a) Zbytsilny/staby sygnat AIR
czerwona b) Przerwa AIR (15 minut)
dioda c) Btad sprzetowy AIR

@ © @ O Naprzemiennie Ponowne uruchomienie
miga czujnika (9 sekund)
czerwonai

zielona dioda

QOO@O@O@®0 Jednoczesnie a) Wadliwe zasilanie
migajg diody  b) Uszkodzony czujnik
czerwona i
zielona

5.3 Okresowe czynnosci

> Przynajmniej raz w roku nalezy usuwac kurz z wnetrza
okienek AIR.

> Przynajmnigj raz w roku nalezy przetestowac funkcije
bezpieczenstwa systemu drzwi.

6 Usterki

Charakterystyka usterki drzwi
QO0OCOCO Sygnat LED

Wyswietlacz: > Mozliwe rozwigzanie
kod btedu, jesli dotyczy

QOOOCOCO Sygnat LED

Mozliwa przyczyna

Drzwi otwierajg sie i zamykajg naprzemiennie bez
udziatu cztowieka

o Swieci sie zielona dioda
Radar wykrywa a) Ustawienia mechaniczne: Zwigkszy¢ kat
ruch drzwi nachylenia pola radaru (w kierunku od

skrzydta drzwiowego).
b) Konfiguracja: Zmniejszy¢ pole radaru.

Drzwi otwierajg sie bez udziatu cztowieka

D Swieci sie zielona dioda

Ruchome obiekty = Usuna¢ rosliny, znaki i flagi z pola radaru.
w polu radaru

Zaktoceniaradaru = Zamontowac czujnik na powierzchni
spowodowane wolnej od wibracji.

wibracjami

czujnika

Zaktéceniaradaru = Konfiguracja: Zmniejszy¢ pole radaru.
spowodowane

przez Swiatta

fluorescencyjne

Zaktéceniaradaru a) Ustawienia mechaniczne: Odchyli¢
spowodowane pole radaru sgsiedniego czujnika
innym czujnikiem zaktdcajacego w kierunku od obszaru
detekgiji.
b) Konfiguracja: Zmniejszy¢ pole radaru.
c) Konfiguracja: Aktywowac filtr radarowy.

Drzwi otwierajg sie bez udziatu cztowieka

@ @00 Miga zielona dioda

Wyswietlacz:
Komunikat
A2202 .. A2213
Uszkodzony
czujnik

= Wymienic¢ czujnik.

Drzwi nie zamykaja sie

(] Swieci sie czerwona dioda
AIRwykrywaruch = Ustawienia mechaniczne: Zwiekszy¢
drzwi kata nachylenia pola AIR (w kierunku od

skrzydta drzwiowego).

Ruchome obiekty = Usunac¢ rosliny, znaki i flagi z pola AIR.
w polu AIR

Zaktécenia AIR » Przymocowac czujnik w punktach
spowodowane montazowych.

wibracjami

czujnika

Zaktocenia AIR = Zastosowac inne o$wietlenie.
spowodowane

przez Swiatta

fluorescencyjne

Zaktécenia AIR = Konfiguracja: Zmniejszy¢ czutosc AlR.
spowodowane Ostroznie! Moga wystgpic zaktdcenia

katuzami wody lub
opadami $niegu

dziatania funkcji bezpieczenstwa.

Zaktécenia AIR = Konfiguracja AIR: Wybrac¢ inng
spowodowane czestotliwose.
innym czujnikiem
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o Swieci sie czerwona dioda
Btad AIR a) Poprawi¢ prowadzenie kabli (3.2
spowodowany "Przygotowanie do montazu")

napedem drzwilub b) Konfiguracja: Zmniejszy¢ czutos¢ AIR.
oddziatywaniem Ostroznie! Moga wystgpi¢ zaktdcenia
innych czynnikow dziatania funkcji bezpieczenstwa.
elektromagnetycznych

Drzwi nie poruszaja sie

= Diody nie $wiecq sie
Wykrywanie = Konfiguracja Output AIR: Nalezy
obecnosci przetagczy¢ miedzy act. ipass.
(AIR) jest

skonfigurowane

nieprawidtowo

Drzwi nie poruszaja sie

@ 0o Miga czerwona dioda

Wyswietlacz: a) Wyczysci¢ okienka podczerwieni AIR

Komunikat A2102 i zrestartowac czujnik (Konfiguracja/

Zbyt staby sygnat Ogolne/Reset).

AR b) Ustawienia mechaniczne: Dostosowac
kat pola AIR. Sprawdzi¢ wptyw na site
sygnatu w monitorze sygnatu (informacje
o konfiguracji: Sign. AIR).

c) Przykry¢ podtoze pochtaniajace
Swiatto w polu AIR materiatem o jasnej
powierzchni. Sprawdzi¢ wptyw na site
sygnatu (informacje o konfiguracji: Sign.
AIR).
Wyswietlacz: a) Ustawienia mechaniczne: Dostosowacd
Komunikat A2103 kat pola AIR. Sprawdzi¢ wptyw na site

Zbyt silny sygnat sygnatu w monitorze sygnatu (informacje
AIR o konfiguracji: Sign. AIR).
b) Przykry¢ podtoze odbijajgce Swiatto
w polu AIR materiatem o matowej
powierzchni. Sprawdzi¢ wptyw na site
sygnatu (informacje o konfiguracji: Sign.

AIR).
Wyswietlacz: = Wymienic czujnik.
Komunikat
A2104..2121
Uszkodzony
czujnik

Drzwi nie poruszaja si¢

@080 e0ed Jednoczes$nie migajg diody czerwona
i zielona

Wyswietlacz: = Zapewni¢ wystarczajgce napiecie

Komunikat zasilania. Po zapewnieniu napiecia

A2004 ... A2007 zasilania zgodnego z danymi

Zbyt niskie technicznymi wymieni¢ czujnik.

napiecie zasilania

Wyswietlacz: = Wymienic¢ czujnik.

KomunikatE ...

Uszkodzony

czujnik

6.1 Srodki pomocnicze

W przypadku skomplikowanego otoczenia i zaktocen w
menu konfiguracji dostepne sg narzedzia do analizy i dane
o stanie czujnika. Informacje te sg rowniez przydatne w
przypadku kierowania zgtoszen do pomocy techniczne;j.

Menu konfiguracji/grupa menu Info;

« Dane dziennika z komunikatami i kodami bteddw
*  Wskazanie sygnatu AIR do analizy
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* Kod konfiguracji dla zgtoszen do pomocy technicznej
* Licznik godzin pracy
» Informacja o wersji oprogramowania

Wskazanie sygnatu AIR

Czujnik ma 3 kanaty podczerwieni, dla ktérych poziom
sygnatu jest wyswietlany pod Sign. AIR. Analiza poziomu
sygnatu moze pomac w regulaciji czujnika w trudnych
warunkach otoczenia.

| Info: AIR sign. |
] 15244
' 00— '0)

T 14027
e om—— |

Poziom sygnatu AIR

1 Wartosci bezwzgledne, graficzne

2 Wartosci bezwzgledne, liczbowe
(wartos¢ standardowa z detekcjg i bez: min. 180,
maks. 29000)

3  Wartosci wzgledem punktu zatgczenia (srodek), graficzne
(wskazuje, czy sygnat wyzwala zatgczenie)

Wartosci bezwzgledne nie mieszczace sie w granicach
wartosci standardowych mogg na przyktad wskazywac
na problemy z podtozem odbijajgcym lub nadmiernie
pochtfaniajgcym Swiatto. Mozna temu zaradzi¢ poprzez
zmiane wykfadziny podtogowe).

Monitorowanie poziomu sygnatu moze wykazac, czy
nieoczekiwane detekcje sg wyzwalane przez ruchy

drzwi lub czynniki elektromagnetyczne zwigzane z
napedem drzwi. Problemy mozna rozwigza¢ odpowiednio
poprzez dostosowanie kata nachylenia AIR lub zmiane
prowadzenia kabli napedu drzwi.

Dziat pomocy technicznej producenta zapewnia pomoc w
przeprowadzeniu odpowiedniej analizy.

Kod konfiguraciji

O
OP. hours 4062
SwW V1.0.0.993

Cata biezaca konfiguracja urzgdzenia jest wys$wietlana jako
kod QR pod Konfig-ID. W razie koniecznosci skorzystania
z pomocy technicznej nalezy sfotografowac kod i

wysta¢ zdjecie do dziatu pomocy technicznej pocztg
elektroniczna.

& service@birchercom U +41 52687 1366
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7 Parametry techniczne

Parametry technologiczne

Technologia

Aktywna podczerwien (AIR),
radar

Wysokos¢ montazowa

min. 1,8 m, maks. 4,0 m
EN16005do3,0m
DIN 18650 do 3,0 m

Wymiary pole/punkt na podtozu

patrz ponizsze informacje dot.
wysokosci montazu 2,20 m

Wymiary pole AIR maks. 2,00 x 0,20 m
Wymiary punkt AIR 30 x 30 mm
Liczba punktow AIR 2 rzedy po 12 punktow kazdy

Performance Level AIR

PLd, Cat. 2 (EN ISO 13849-1)

Wymiary szerokiego pola
radarowego (szer. x dt.)

min. 1,90 x 1,00 m,
maks. 4,00 x 2,00 m

Wymiary waskiego pola min. 1,00 x 4,00 m,
radarowego (szer. x dt) maks. 2,00 x 4,00 m
Czestotliwos¢ nadawania 24,2 GHz

radaru

Moc nadajnika radaru <13 dBm

Performance Level Radar

PLd, Cat. 2 (ENISO 13849-1) z
wyjsciem czestotliwosciowym
lub napieciowym

Parametry mechaniczne

Materiat obudowy

ABS/PA

Kolor obudowy

czarny, srebrny, biaty

Wymiary (dt. x szer. x gt

252 %61 %51 mm

Masa 2509

Parametry elektryczne

Napiecie zasilania 11,5-32VDC
Natezenie robocze maks. 120mA @ 24 V
Prad wtaczenia maks. 240 mA

Wejscie testowe

Automatyczne wykrywanie

Czas reakcji na sygnat testowy

<10ms

Wejscie testowe, high level

5-32 V DC, maks. 4 mA

Wyjscie podczerwieni

Przekaznik potprzewodnikowy,
maks. 34 VDC/24V AC,
maks. 40 mA

Wyjscie radaru

PrzekaZznik potprzewodnikowy,
maks. 34V DC/24V AC,
maks. 40 mA

Czestotliwos¢ wyjscia radaru

Sygnat impulsowy
100 Hz 10 %

Napigcie wyjscia radaru

Napiecie obwodu otwartego 4,5V,

min. 3,3V @ 10 mA (typowe
obcigzenie z 3 transoptorami
potaczonymi szeregowo)

Typ podtaczenia (standardowy)

Kabel o dt. 3 m ze ztaczkg
wtykowg

Warunki otoczenia

Temperatura otoczenia

min. —20°C, maks. +60°C

Stopien ochrony

IP54 (EN 60529)

Wilgotnosé powietrza

wzgledna maks. 95%,
bez skraplania
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Demontaz, utylizacja

Produkt zawiera elementy elektryczne lub
elektroniczne. W przypadku demontazu nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczgcych
utylizaciji.

X

Informacja dotyczgca zgodnosci

Producent, BBC Bircher AG, potwierdza zgodnos¢
niniejszego produktu z nastepujgcymi dyrektywami
i rozporzadzeniami UE:

MD 2006/42/WE ~ RED 2014/53/UE
RoHS 2011/65/UE

Ce

Dokumentacja techniczna

Wszystkie dokumenty i szczegdtowa deklaracje
zgodnosci znalez¢ mozna w witrynie internetowej
producenta.

www.bircher.com

8 Kontakt

W razie jakichkolwiek pytan dotyczgcych urzadzenia
prosimy o kontakt:

& service@birchercom U +41 52687 1366

BBC Bircher Smart Access

BBC Bircher AG, Wiesengasse 20, CH-8222 Beringen
www.bircher.com
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